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Technische Daten

Roboter KR 500MT

 Nenntraglast: 500 kg

 Beschleunigung max.: 2 m/s²

 Wiederholgenauigkeit: ±0,08 mm

Untergrundpositionierungssystem

 Materialien: Beton, Stahl, Holz

 Materialabmaße max.: 2,4 m x 1,6 m x 0,2 m

 Rotationsverstellung: -90 bis +90°

 Hubverstellung: 0,5 bis 3,5 m

Shakersystem

 Beschleunigung axial: ca. 1000 m/s² 

 Beschleunigung angular: ca. 1000 m/s² 

 Anregungsfrequenzen: 0 bis 1000 Hz

 Kraftmessung: im Griff, an der Hand
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Passive Anwendereigenschaften 

 Aufprägung von realistischen Beschleunigungen auf

das Hand-Arm System von Probanden

 Visuelle Vorgabe und Überprüfung der Andruck-

und Greifkräfte sowie der Körperhaltung

 Erfassung der Reaktionskraft aus der Hand-Arm-

Vibration, Entwicklung von Hand-Arm Modellen

    

Anwenderverhalten im Labor 

 Messen der Anwenderkörperhaltung durch ein

Motion-Capturing Messsystem

 Ermittlung der aktiven Anwenderkräfte mit 6-Achs-

Kraftmessplatte und Kraftmessfolien

 Erfassung von handnahen Beschleunigungen durch

Beschleunigungssensoren

Aktives Anwenderverhalten

 Vorgabe der Vorschub- und Führungskräfte durch 

den Roboter auf das zu untersuchende Power-Tool

 Vorgabe von realitätsnahen Bewegungsbahnen 

 Erfassung der Kräfte und Momente am Power-Tool 

 Ermittlung von Power-Tool Vibrationen, Leistungs-

aufnahme und Protokollierung von Versuchsevents 


